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— > GND-BK
— » GND-BK
——» 24V-BK
——» 24V-BK
J1
—» ]2
—» J3
—» J4
—» J5
—» J6
—» J7
—» 8§

Brake signal

—
© ——» (UTS
ON-0LN0 €¢——— nns —————» 0UT9
0-0110 ¢—— - ———» 0UTI0
ON-0L10 ¢——— « ——————» OUT1I
ON-T100 ¢——H ,.m L » OUTI2
0-1100 ¢—— o, L » OUTI3
ON-T100 ¢—— = L > oUTl4
ON-21N0 ¢—— o —» 0UT15 (J817Ik#&0perating status)
0-2110 ¢—— —» 0UT16 (falllRfR#&Servo status)
ON-Z100 €—— ﬂ_a ————> OUT17 (RERZ&SALarn status)
ON-€1N0 ¢——— - ———————»  +24V
0-€1010 «—— mv A S YA
ON-€100 ¢— 7]
ON-F1N0 ¢—— M
0-¥1N0 ¢—— o,
ON-F100 €——— = NG ')
ON-GIN0 €¢—— o —————» [Nl
0-GIN0 ¢—— ——> I\2
ON-GLN0 +—— — > I3
ON-91N0 ¢——— — > 1M
0-9100 ¢+—— — > IN5
ON-9LN0 €—— ————» IN6
ON-L110 ¢——— —————» IN7
0-L100 —— ————» IN8
ON-LLN0 ¢—] —_ —» N9
4] —————» IN10
mwu L » NI
.& ——— > [N12
> INI3
me L > INI4
Q, —————» [NI5
.mm > INI6
> IN17
L » INIS
L » INI9
L » IN20
L » 1\21
L » O\D
L » O\D
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The status output port is an optional port for
GB_tpl001

customers

Note:
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